


ПОЯСНИТЕЛЬНАЯЗАПИСКА 

Актуальность и назначение программы 

Люди постоянно совершенствуют среду своего обитания, дополняя её 

новыми элементами. В современном мире человекаповсюду сопровождают 

автоматизированные устройства. Самые сложные 

иумныеизэтихустройствназываютсяроботами.Так,робототехникапостепенностано

витсячастьюнашейжизниивостребованнымвидомдеятельностивдетскомтворчестве

.Спомощьюданнойпрограммыобучающиеся познакомятся с удивительным миром 

роботов и разберутся восновахновойприкладнойнауки–

робототехники.Научатсясобирать 

издеталейконструкторовмоделиробототехническихустройствипрограммировать 

их для выполнения заданных действий. Они помогут лучшепонять, по каким 

законам и правилам существует мир реальных машин имеханизмов. Занятия 

робототехникой являются одним из важных 

способовпознаниямирамашинимеханизмов.Этопервыешагишкольниковвсамостоя

тельнойдеятельностивобластитехники.Программапредлагаетсделатьэтишагипосре

дствомпроектнойдеятельности,ведьобучениепроектированиюпозволяетформирова

тьуучащихсятакиеумениякак:планированиесвоейдеятельностииосуществлениееёв

соответствиисвыработаннымпланом;планированиеработыдругого(других)длядост

иженияопределённогорезультата;анализимеющихсяресурсовдляпредстоящей 

деятельности,включая собственныезнания;постановку задачпо сформулированной 

цели для последующего решения; анализ 

полученныхрезультатовнасоответствиетребованиямзадачиилипоставленнойцели;п

редъявление ипредставлениеходапроделаннойработы иеё 

результата.Такимобразом,начальноеобучениепроектированию,организованноевпр

оцессезанятийробототехникой,поможетобучающимсяосвоитьтакиеспособыдейств

ия,которыеокажутсянеобходимымивихбудущейжизни. 

Место курса внеурочной деятельности в учебном плане 

Программа курса реализуется в 4-х классах. На изучение курса отводится 68 

часов, 2 часа в неделю. Занятия проводятся в течение 1 года. 

Цельизадачипрограммы 

Цель: развитие творческих способностей школьников в процессе 

созданияроботовсредствамиконструирования,программированияипроектнойдеяте

льности. 

Задачи: 

• познакомитьобучающихсясконструкторомКЛИК:деталями,устройствами,

механизмамиисредойпрограммированияКЛИК; 

• познакомить с принципом работы и конструированием 

робототехнических устройств; 

• сформировать навыков конструирования моделей роботов; 

• сформироватьнавыков составления алгоритмов и методов решения 

организационных и технико-технологических задач; 

• сформировать навыки творческой проектной деятельности 

(созданиепроекта,подготовкапрезентацииизащитапроекта)сцельюучастиявсоревно

ванияхпоробототехнике; 

• развиватьуменияучебногосотрудничества,коммуникацииирефлексии; 



• способствовать освоению и принятию обучающимися 

общественнопризнанных социальных норм в культуре поведения, общения, 

отношения кбазовымценностям. 

Формы проведения занятий 

• беседы(вопросно-

ответныйметодактивноговзаимодействияпедагогаиобучающихсяназанятиях,испол

ьзуетсявтеоретическойчастизанятия); 

• защитапроекта(используетсянатворческихотчетах,фестивалях,конкурсах,

какитогпроделаннойработы); 

• конкурсыифестивали(формаитогового,иногдатекущего)контроляпроводит

сясцельюопределенияуровняусвоениясодержанияобразования,степениподготовле

нностиксамостоятельнойработе,выявлениянаиболееспособныхиталантливыхдетей

); 

• практическиезанятия(проводятсяпослеизучениятеоретическихосновсцель

юотработкипрактическихуменийиизготовленияроботов); 

• наблюдение(применяетсяприизучениикакого-

либообъекта,предметов,явлений). 

СОДЕРЖАНИЕКУРСАВНЕУРОЧНОЙДЕЯТЕЛЬНОСТИ 

Раздел1.Вводноезанятие 

Показпрезентации«ОбразовательнаяробототехникасконструкторомКЛИК».

Планированиеработынаучебныйгод.Беседаотехникебезопаснойработыиповедении

вкабинетеиучреждении.Вводныйипервичныйинструктажнарабочемместедляобуча

ющихся. 

Раздел2.ИзучениесоставаконструктораКЛИК 

• Тема2.1.КонструкторКЛИКиегопрограммноеобеспечение. 

Знакомствосперечнемдеталей,декоративныхисоединительныхэлементовиси

стемпередвижения.ОзнакомлениеспримернымиобразцамиизделийконструктораК

ЛИК.Просмотрвступительноговидеоролика.Беседа:«Историяробототехникииеёви

ды».Актуальностьпримененияроботов.Конкурсы,состязанияпоробототехнике.Пра

вилаработыснабором-

конструкторомКЛИКипрограммнымобеспечением.Основныесоставляющиесреды

конструктора.Сортировкаихранениедеталейконструкторавконтейнерахнабора.Тес

товоепрактическоетворческоезадание.Формыивидыконтроля:Входнойконтрользн

анийнаначалоучебногогода.Тестирование.Оценкакачестватестаиизделий. 

• Тема2.2.ОсновныекомпонентыконструктораКЛИК. 

Изучениенабора,основныхфункцийдеталейипрограммногообеспеченияконст

руктораКЛИК.Планированиеработысконструктором.Электронныекомпонентыкон

структора.Началоработы. 

• Тема2.3.Сборкароботанасвободнуютему.Демонстрация. 

Сборкамодулей(среднийибольшоймотор,датчикирасстояния,цветаисилы).Из

учениепричинно-

следственныхсвязей.Сборкасобственногороботабезинструкции.Учимроботовдвиг

аться.Демонстрациявыполненнойработы.Взаимооценка,самооценка. 

Раздел3.Изучениемоторовидатчиков 

• Тема3.1.Изучениеисборкаконструкцийсмоторами. 



Объяснениецелейизадачзанятия.Внешнийвидмоторов.Конструированиеэксп

ресс-

бота.Понятиесервомотор.Устройствосервомотора.Портыдляподключениясервомо

торов.Положительноеиотрицательноедвижениемотора.Определениенаправленияд

вижениямоторов.Блоки«Большоймотор»и«Средниймотор».Выборпорта,выборреж

имаработы(выключить,включить,включитьнаколичествосекунд,включитьнаколич

ествоградусов,включитьнаколичествооборотов),мощностьдвигателя.Выборрежим

аостановкимотора.Презентацияработы.Взаимооценка,самооценка. 

• Тема3.2.Изучениеисборкаконструкцийсдатчикомрасстояния. 

Объяснениецелейизадачзанятия.Понятие«датчикрасстояния»иихвиды.Устро

йстводатчикарасстоянияипринципработы.Выборпортаирежимаработы.Сборкапро

стыхконструкцийсдатчикамирасстояний.Презентацияработы.Взаимооценка,самоо

ценка. 

• Тема3.3.Изучениеисборкаконструкцийсдатчикомкасания,цвета. 

Объяснениецелейизадачзанятия.Внешнийвид.Режимизмерения.Режимсравн

ения.Режиможидания.Изменениевблокеожидания.Работаблокапереключенияспро

веркойсостояниядатчикакасания.Сборкапростыхконструкцийсдатчикомкасания.П

резентацияработы.Взаимооценка,самооценка.Объяснениецелейизадачзанятия.Дат

чикцветапредмета.Внешнийвиддатчикаиегопринципработы.Междисциплинарные

понятия:причинно-

следственнаясвязь.Изучениережимовработыдатчикацвета.Сборкапростыхконстру

кцийсдатчикамицвета.Презентацияработы.Взаимооценка,самооценка. 

Раздел4.Конструированиеробота 

• Тема4.1.Сборкамеханизмовбезучастиядвигателейидатчиковпоинструкции

. 

Объяснениецелейизадачзанятия.Изучениемеханизмов.Первыешаги.Зубчаты

еколеса.Промежуточноезубчатоеколесо.Коронныезубчатыеколеса.Понижающаязу

бчатаяпередача.Повышающаязубчатаяпередача.Шкивыиремни.Перекрестнаяреме

ннаяпередача.Снижение,увеличениескорости.Червячнаязубчатаяпередача,кулачок

,рычаг.Сборкапростыхконструкцийпоинструкции.Презентацияработы.Взаимооце

нка,самооценка. 

• Тема4.2.Конструированиепростогороботапоинструкции. 

Объяснениецелейизадачзанятия.Разборинструкции.Сборкароботапоинструк

ции.Разборготовойпрограммыдляробота.Запускроботанасоревновательномполе.Д

оработка.Презентацияработы.Взаимооценка,самооценка. 

• Тема4.3.Сборкамеханизмовсучастиемдвигателейидатчиковпоинструкции 

Объяснениецелейизадачзанятия.Разборинструкции.Обсуждениесучащимися

результатовработы.Актуализацияполученныхзнанийраздела3.Сборкаразличныхме

ханизмовсучастиемдвигателейидатчиковпоинструкции.Презентацияработы.Взаим

ооценка,самооценка. 

• Тема4.4.Конструированиеробота-тележки 

Объяснениецелейизадачзанятия.Разборинструкции.Обсуждениесучащимися

результатовработы.Сборкапростогоробота-

тележки.Улучшениеконструкцииробота.Обсуждениевозможныхфункций,выполня

емыхроботом-тележкой.Презентацияработы.Взаимооценка,самооценка. 

Раздел5.Созданиепростыхпрограммчерезменюконтроллера 



• Тема5.1Понятие«программа»,«алгоритм».Написаниепростейшихпрограм

мдляроботапоинструкции. 

• Объяснениецелейизадачзанятия.Алгоритмдвиженияроботапокругу,вперед

-

назад,«восьмеркой»ипр.Написаниепрограммыпообразцудлядвиженияпокругучере

зменюконтроллера.Запускиотладкапрограммы.Написаниедругихпростыхпрограм

мнавыборучащихсяиихсамостоятельнаяотладка.Презентацияработы.Взаимооценк

а,самооценка. 

• Тема5.2Написаниепрограммдлядвиженияроботачерезменюконтроллера. 

• Объяснениецелейизадачзанятия.ХарактеристикимикрокомпьютераКЛИК.

Установкааккумулятороввблокмикрокомпьютера.Технологияподключениякмикро

компьютеру(включениеивыключение,загрузкаивыгрузкапрограмм,портыUSB,вхо

даивыхода).ИнтерфейсиописаниеКЛИК(пиктограммы,функции,индикаторы).Глав

ноеменюмикрокомпьютера(моифайлы,программы,испытайменя,вид,настройки).С

озданиепробныхпрограммдляроботачерезменюконтроллера.Презентацияработы.В

заимооценка,самооценка. 

Раздел6.ЗнакомствососредойпрограммированияКЛИК 

• Тема6.1.Понятие«средапрограммирования»,«логическиеблоки».«средапр

ограммирования»,«логическиеблоки». 

Показнаписанияпростейшейпрограммыдляробота.ИнтерфейспрограммыКЛ

ИКиработасним.Написаниепрограммыдлявоспроизведениязвуковиизображенияпо

образцу.Презентацияработы.Взаимооценка,самооценка. 

• Тема6.2.ИнтерфейссредыпрограммированияКЛИКиработасней. 

ОбщеезнакомствосинтерфейсомПО.Самоучитель.Панельинструментов.Пал

итракоманд.Рабочееполе.Окноподсказок.ОкномикрокомпьютераКЛИК.Панелькон

фигурации. 

• Тема6.3.Написаниепрограммдлядвиженияроботапообразцу. 

Запускиотладкапрограмм.Объяснениецелейизадачзанятия.Понятие«синхрон

ностьдвижений»,«частьицелое».СборкамоделиРобота-

танцора.Экспериментированиеснастройкамивремени,чтобысинхронизироватьдви

жениеногсмиганиеминдикаторанаХабе.ДобавлениедвиженийдлярукРобота-

танцора.Добавлениезвуковогоритма.Программированиенадвижениесрегулярными

интервалами.Презентацияработы.Взаимооценка,самооценка. 

Раздел7.Изучениеподъемныхмеханизмовиперемещенийобъектов 

• Тема7.1.Подъемныемеханизмы. 

Объяснениецелейизадачзанятия.Подъемныемеханизмывжизни.Обсуждение

сучащимисярезультатовиспытаний.Конструированиеподъемногомеханизма.Запус

кпрограммы,чтобыпонять,какработаютподъемныемеханизмы.Захватпредметовод

инаковоговеса,норазногоразмера(Испытание№1).Подъемпредметоводинаковогора

змера,норазноговеса(Испытание№2).Внесениерезультатовиспытанийвтаблицу.Пр

езентацияработы.Взаимооценка,самооценка. 

• Тема7.2.Конструированиесобственногороботадляперемещенияобъектови

написаниепрограммы. 

Объяснениецелейизадачзанятия.Сборкаипрограммированиемодели«Вилочн

ыйпогрузчик».Разработкапростейшейпрограммыдлямодели.Изменениепрограммы

работыготовоймодели.Сборкамоделисиспользованиеминструкциипосборке,набор



накомпьютерепрограммы,подключениемоделиккомпьютеруизапускпрограммы.П

резентацияработы.Взаимооценка,самооценка. 

Раздел8.Учебныесоревнования 

• Тема8.1.Учебноесоревнование:Игрыспредметами. 

Объяснениецелейизадачзанятия.Обсуждение,какможноиспользоватьдатчикр

асстояниядляизмерениядистанции.Обсуждениесоревнованийроботовивозможност

ейнаучитьихотыскиватьиперемещатьпредметы.Знакомствосположениемосоревно

ваниях.СборкаТренировочнойприводнойплатформы,манипулятора,флажкаикуба.

ИспытаниедвухподпрограммдляостановкиПриводнойплатформыпередфлажком,ч

тобырешить,какаяизнихэффективнее.Добавлениенесколькихпрограммныхблоков,

чтобыопуститьманипуляторПриводнойплатформыниже,захватитькубипоставитье

гонарасстояниипоменьшеймере30смотфлажка.Эстафетнаягонка.Взаимооценка,са

мооценка 

Раздел9.Творческиепроекты.Тема9.Школьныйпомощник. 

• Объяснениецелейизадачзанятия.Распределениенагруппы(сменасоставагру

пп).Работанадтворческимпроектом:Сборкароботанатему«Школьныйпомощник».С

озданиепрограммы.Созданиепрезентации.Тестированиеготовогопродукта.Доработ

ка.Презентацияработы.Взаимооценка,самооценка.Рефлексия. 

Планируемыерезультаты 

Личностныерезультаты: 

Всферегражданскоговоспитания: 

• готовностькразнообразнойсовместнойдеятельности,стремлениеквзаимопо

ниманиюивзаимопомощи. 

Всферепатриотическоговоспитания: 

• ценностноеотношениекдостижениямсвоейРодины-

России,кнауке,технологиям,итрудовымдостижениямнарода. 

Всфередуховно-нравственноговоспитания: 

• готовностьоцениватьсвоеповедениеипоступки,поведениеипоступкидруги

хлюдейспозициинравственныхиправовыхнормсучетомосознанияпоследствийпост

упков. 

Всфереэстетическоговоспитания: 

• стремлениексамовыражениювразныхвидахискусства. 

Всферефизическоговоспитания,формированиякультурыздоровьяиэмоционального

благополучия: 

• соблюдениеправилбезопасности,втомчисленавыковбезопасногоповедения

винтернет-среде; 

• сформированностьнавыкарефлексии,признаниесвоегоправанаошибкуитак

огожеправадругогочеловека. 

Всферетрудовоговоспитания: 

• осознаниеважностиобучениянапротяжениивсейжизнидляуспешнойпрофе

ссиональнойдеятельностииразвитиенеобходимыхуменийдляэтого. 

Всфереэкологическоговоспитания: 

• готовностькучастиювпрактическойдеятельностиэкологическойнаправлен

ности. 

Всфереценностинаучногопознания: 



• ориентациявдеятельностинасовременнуюсистемунаучныхпредставленийо

босновныхзакономерностяхразвитиячеловека,природыиобщества,взаимосвязяхче

ловекасприроднойисоциальнойсредой. 

Метапредметныерезультаты 

Познавательныеуниверсальныеучебныедействия: 

1)базовыелогическиедействия: 

• делатьвыводысиспользованиемдедуктивныхииндуктивныхумозаключен

ий,умозаключенийпоаналогии,формулироватьгипотезыовзаимосвязях; 

• самостоятельновыбиратьспособрешенияучебнойзадачи(сравниватьнеско

льковариантоврешения,выбиратьнаиболееподходящийсучетомсамостоятельновыд

еленныхкритериев). 

2)базовыеисследовательскиедействия: 

• формулироватьвопросы,фиксирующиеразрывмеждуреальнымижелательн

ымсостояниемситуации,объекта,самостоятельноустанавливатьискомоеиданное; 

• самостоятельноформулироватьобобщенияивыводыпорезультатампроведе

нногоопыта,владетьинструментамиоценкидостоверностиполученныхвыводовиобо

бщений; 

• прогнозироватьвозможноедальнейшееразвитиепроцессов,событийиихпос

ледствияваналогичныхилисходныхситуациях,выдвигатьпредположенияобихразви

тиивновыхусловияхиконтекстах. 

3)работасинформацией: 

• выбирать,анализировать,систематизироватьиинтерпретироватьинформац

июразличныхвидовиформпредставления; 

• самостоятельновыбиратьоптимальнуюформупредставленияинформациии

иллюстрироватьрешаемыезадачинесложнымисхемами,диаграммами,инойграфико

йиихкомбинациями; 

• эффективнозапоминатьисистематизироватьинформацию. 

Коммуникативныеуниверсальныеучебныедействия: 

1)общение: 

• выражатьсебя(своюточкузрения)вустныхиписьменныхтекстах; 

• сопоставлятьсвоисужденияссуждениямидругихучастниковдиалога,обнару

живатьразличиеисходствопозиций; 

• самостоятельновыбиратьформатвыступлениясучетомзадачпрезентацииио

собенностейаудиторииивсоответствииснимсоставлятьустныеиписьменныетекстыс

использованиемиллюстративныхматериалов. 

2)совместнаядеятельность: 

• пониматьииспользоватьпреимуществакоманднойииндивидуальнойработы

прирешенииконкретнойпроблемы,обосновыватьнеобходимостьприменениягруппо

выхформвзаимодействияприрешениипоставленнойзадачи; 

• приниматьцельсовместнойдеятельности,коллективностроитьдействияпое

едостижению:распределятьроли,договариваться,обсуждатьпроцессирезультатсов

местнойработы; 

• выполнятьсвоючастьработы,достигатькачественногорезультатапосвоемун

аправлениюикоординироватьсвоидействиясдругимичленамикоманды; 



• сравниватьрезультатысисходнойзадачейивкладкаждогочленакомандывдо

стижениерезультатов,разделятьсферуответственностиипроявлятьготовностькпред

оставлениюотчетапередгруппой. 

Регулятивнымиуниверсальныеучебныедействия: 

1)самоорганизация: 

• выявлятьпроблемыдлярешениявжизненныхиучебныхситуациях; 

• ориентироватьсявразличныхподходахпринятиярешений(индивидуальное,

принятиерешениявгруппе,принятиерешенийгруппой); 

• составлятьпландействий(планреализациинамеченногоалгоритмарешения),

корректироватьпредложенныйалгоритмсучетомполученияновыхзнанийобизучаем

омобъекте. 

2)самоконтроль: 

• объяснятьпричиныдостижения(недостижения)результатовдеятельности,д

аватьоценкуприобретенномуопыту,уметьнаходитьпозитивноевпроизошедшейситу

ации; 

• вноситькоррективывдеятельностьнаосновеновыхобстоятельств,изменивш

ихсяситуаций,установленныхошибок,возникшихтрудностей; 

• оцениватьсоответствиерезультатацелииусловиям. 

Предметныерезультаты: 

• уметьвключить(выключить)компьютер,находитнарабочемстоленужнуюп

рограмму; 

• знать,чтотакоеробот,правиларобототехники; 

• классифицироватьроботов(бытовой,военный,промышленный,исследовате

ль); 

• знатьисториюсозданияконструктораКЛИК,особенностисоединениядетале

й; 

• называть 

детали,устройстваидатчикиконструктораКЛИК,знаетихназначение; 

• знать номера,соответствующиезвукамикартинкам; 

• знать видыпередач; 

• собирать модельроботапосхеме; 

• составлять простейшийалгоритмповеденияробота; 

• иметь 

представлениеосредепрограммированияКЛИК,палитре,используетблокипрограмм

,входыдлясоставленияпростейшихпрограммдляуправленияроботом; 

• создавать 

припомощиблоковпрограммзвуковоеивизуальноесопровождениеработыробота. 

 

 

 

 

 

 

 

 



ТЕМАТИЧЕСКОЕПЛАНИРОВАНИЕ 
 

№п/

п 

Наименование разделов и тем 

программы 

Количе

ствочас

ов 

Форма 

проведе-ния 

занятия 

Электронные(цифровые

)образовательныересурс

ы 

Раздел1.Вводноезанятие  

1.1. Вводноезанятие«Образовательнаяр

обототехникасконструкторомКЛИ

К». 

2 беседа  

Раздел2.ИзучениесоставаконструктораКЛИК 

2.1. КонструкторКЛИКиегопрограммн

оеобеспечение. 

2 беседа, 

наблюдение 

 

2.2. Основныекомпонентыконструктор

аКЛИК. 

2 беседа, 

наблюдение 

 

2.3. Сборкароботанасвободнуютему.Де

монстрация. 

4 практическое 

занятие 

 

Раздел3.Изучениемоторовидатчиков 

3.1. Изучениеисборкаконструкцийсмот

орами. 

4 практическое 

занятие 

https://www.youtube.com/ 

watch?v=1DWnJYXnicY&ab_ch

annel=RoboTech%D0%90%D0

%BD%D0%B4%D1%80%D0%

B5%D0%B9%D0%9A%D0%BE

%D1%80%D1%8F%D0%B3%D

0%B8%D0%BD 

3.2. Изучениеисборкаконструкцийсдат

чикомрасстояния. 

4 практическое 

занятие 

https://www.youtube.com/watch?

v=KOVcnTryiM4  

3.3. Изучениеисборкаконструкцийсдат

чикомкасания,цвета. 

4 практическое 

занятие 

 

Раздел4.Конструированиеробота 

4.1. Сборкамеханизмовбезучастиядвиг

ателейидатчиковпоинструкции. 

4 практическое 

занятие 

 

4.2. Конструированиепростогороботап

оинструкции. 

4 практическое 

занятие 

 

4.3. Сборкамеханизмовсучастиемдвига

телейидатчиковпоинструкции. 

4 практическое 

занятие 

 

4.4. Конструированиеробота-тележки. 4 практическое 

занятие 

 

Раздел5.Созданиепростыхпрограммчерезменюконтроллера 

5.1. Понятие«программа»,«алгоритм».

Написаниепростейшихпрограммдл

яроботапоинструкции. 

2 практическое 

занятие 

 

5.2. Написаниепрограммдлядвиженияр

оботачерезменюконтроллера. 

2 практическое 

занятие 

 

Раздел6.ЗнакомствососредойпрограммированияКЛИК 

6.1. Понятие«средапрограммирования»

,«логическиеблоки». 

2 беседа, 

наблюдение 

 

6.2. Интерфейссредыпрограммировани

яКЛИКиработасней. 

2 практическое 

занятие 

 

6.3. Написаниепрограммдлядвиженияр

оботапообразцу.Запускиотладкапр

ограмм. 

4 практическое 

занятие 

 

Раздел7.Изучениеподъемныхмеханизмовиперемещенийобъектов 

7.1. Подъемныемеханизмы. 4 практическое 

занятие 

 

7.2. Конструированиесобственногороб 4 практическое  

https://www.youtube.com/


отадляперемещенияобъектовинапи

саниепрограммы. 

занятие 

Раздел8.Учебныесоревнования 

8.1. Учебноесоревнование:Игрыспредм

етами 

4 практическое 

занятие, 

конкурс 

 

Раздел9.Творческиепроекты 

9.1. Творческийпроект«Школьныйпом

ощник» 

4 защита 

проекта 

 

Раздел10.Подведениеитогов 

10.1 Заключительноезанятие.Подведени

еитогов. 

2 беседа  

 

УЧЕБНО-

МЕТОДИЧЕСКОЕОБЕСПЕЧЕНИЕОБРАЗОВАТЕЛЬНОГОПРОЦЕССА 

 

1. Макаров И. М., Топчеев Ю. И. Робототехника. История и перспективы. – 

М.: Наука, Издво МАИ, 2017Мир роботов [Электронный ресурс]. – Режим 

доступа: roboting.ru 

2. Столяров Ю.С. Развитие технического творчества школьников. -М.: 

Просвещение, 2016. 

3. Ступина Е.Е., Ступин А.А., Чупин Д.Ю., Каменев Р.В. Основы 

робототехники: учебное пособие. — Новосибирск: Агентство «Сибпринт», 2019 

— 160 с. 

4. Филиппов, С.А. Основы робототехники на базе конструктора «КЛИК» 

[Электронный ресурс]. 

5. Филиппов, С.А. Робототехника для детей и родителей [Текст]: научное 

издание / С.А. Филиппов – 3-е изд., перераб. и испр. — СПб.: Наука, 2010. – 319 с. 


